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= (54) Tide: ELECTROMOTIVE LINEAR DRIVE UNIT 

= (54) Bezeichnung: ELEKTROMOTORISCHER LINEARANTRIEB 




= (57) Abstract: Disclosed is an electromotive linear drive unit comprising a housing, a motor pot, a connection piece, a power supply 
= cable, a deployable lifting pipe, and a fixed flanged pipe. The aim of the invention is to design said electromotive linear drive unit in 

such a way that it can be produced at a low cost while being easier to assemble than previously known embodiments thereof. Said 
^ aim is achieved by the fact that at least the areas joining the housing (11) to the motor pot (12) and the connection piece (13) are 

embodied in a cylindrical manner while said joining areas are formed by means of a rotary movement of the housing (11) and/or the 
^ motor pot (12) and/or the connection piece (13) in a radial direction, the joining areas being embodied in a non-positive manner in 
^ an axial direction. Said type of connection is obtained by means of meshing threads. The inventive linear drive unit is particularly 

suitable for driving the adjustable parts of a slatted frame or armchair. 

O (57) Zusammenfassung: Ein elektromotorischer Linearantrieb mit einem Gehause, einem Motortopf, einem Anschlussteil sowie 
^ mit einem Stromzufuhrkabel und einem ausfahrbaren Hubrohr und einem feststehenden Flanschrohr soli so gestaltet werden, dass er 
O kostenglinstig herstellbar ist und montagefreundlicher gegeniiber den bekannten Ausfuhrungen ist. Erfindungsgemass sind zumin- 
O dest die Verbindungsbereiche des Gehaiises (1 1) mit dem Motortopf (12) und dem Anschlussteil (13) zylindrisch ausgebildet und die 

Verbindungsbereiche sind in radialer Richtung durch eine Drehbewegung des Gehauses (11) und/oder des Motortopfes (12) und/oder 
Q des Anschlussteiles (13) gebildet, wobei die Verbindungsbereiche in axialer Richtung formschltissig ausgebildet sind. Diese Art der 

Verbindung wind tlber ineinandergreifende Gewindegange erreicht. Der errindungsgemasse Linearantrieb ist besonders zum Antrieb 
|^ der verstellbaren Bauteile eines Lattenrostes oder eines Sessels geeignet 
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Elektromotorischer Linearantrieb 



Die Erfindung betrifft einen elektromotorischen Linearantrieb mit einem Gehause, 
einem Motortopf, einem AnschluBelement sowie mit einem StromzufUhrkabel, ei- 
nem ausfahrbaren Hubrohr und einem feststehenden Flanschrohr. 

Der in Rede stehende elektromotorische Linearantrieb ist besonders zum Verstel- 
len der beweglichen Teile eines M6bels, beispielsweise eines Lattenrostes, eines 
Sessels und dergleichen geeignet. In bevorzugter Ausfuhrung ist der Linearantrieb 
ein Spindeltrieb, d. h. eine Spindel wird tiber ein die Motordrehzahl herabsetzen- 
des Getriebe rotierend angetrieben. Eine gegen Drehung gesicherte Spindelmutter 
verfahrt dann auf der Spindel. 

Die Spindelmutter ist mit einem Hubrohr verbunden, welches mit dem zu verstel- 
lenden Bauteil antriebstechnisch gekoppelt ist. Dies kann beispielsweise tiber ei- 
nen einfachen Hebel oder iiber einen Beschlag erfolgen. 

Das Hubrohr kann entweder in seinem freien Endbereich als AnschluBelement 
ausgebildet sein oder es kann ein AnschluBelement, beispielsweise ein Gabelkopf, 
darauf aufgesetzt sein. Das andere AnschluBelement ist iiblicherweise ebenfalls ein 
Gabelkopf, der an dem Gehause angesetzt ist. 

Der dem Gehause zugeordnete Gabelkopf dient als Drehmomentsttttze. 

Ein derartiger Antrieb ist beispielsweise aus der DE 94 04 383.3 bekannt. Bei die- 
sem Linearantrieb wird aus dem Gehause, dem Motortopf und dem Gabelkopf ein 
einstttckiges Formteil gebildet. Es ist zwar dann nur ein Werkzeug erforderlich, 
um dieses Formteil im SpritzgieBverfahren herzustellen, jedoch ist die Montage- 
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freundlichkeit dadurch beeintrachtigt Da derartige Antriebe in groBen Stuckzahlen 
hergestellt werden, sind die Montagekosten relativ hoch. 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen elektromotorischeii Linearantrieb 
der eingangs naher beschriebenen Art so zu gestalten, dafi er gegentiber den be- 
kannten Ausfiihrungen kostengiinstiger herstellbar ist, und daB er montagefreund- 
licher wird. 

Die gestellte Aufgabe wird gel6st, indem zumindest die Verbindungsbereiche des 
Gehauses mit dem Motortopf und dem AnschluBteil zylindrisch ausgebildet sind, 
daB die Verbindungsbereiche in radialer Richtung durch eine Drehbewegung des 
Gehauses und/oder des Motortopfes und /oder des AnschluBteiles gebildet sind, 
und daB die Verbindungsbereiche in axialer Richtung formschlussig ausgebildet 
sind. 

Der Motortopf und das AnschluBelement konnen nunmehr mit dem GeMuse ver- 
bunden werden, wenn bereits Bauteile des Linearantriebes montiert sind. Da die 
Verbindungsbereiche in axialer Richtung, d. h. in Richtung der Mittellangsachse 
des Motortopfes und in Richtung der Mittellangsachse des AnschluBelementes 
formschltissig sind, ist eine entsprechende Verschiebung beim Betrieb des Linear- 
antriebes wirksam verhindert. 

Da die Verbindungen in den radialen Richtungen durch Drehbewegungen erfol- 
gen, sind die Verbindungsbereiche besonders einfach herzustellen, da Drehbewe- 
gungen mit konstruktiv einfachen Mitteln erzeugt werden konnen. 

Die durch die Drehbewegungen gebildeten Verbindungen werden in einfachster 
Weise durch ineinander greifende GewindegMnge erzeugt. Da die miteinander zu 
verbindenden Teile aus Kunststoff im SpritzgieBverfahren hergestellt werden, wer- 
den die Gewindegange in einem Arbeitsgang mitgespritzt. 

In bevorzugter Ausflihrung ist das GehSuse mit den Innengewindegangen und der 
Motortopf und das AnschluBteil mit AuBengewindegangen versehen. 
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Die Verbindungen des Gehauses mit dem Motortopf und dem Anschlussteil kann 
auch noch durch Drehung erfolgen, wenn die Verbindungen nach Art eines Bajo- 
nettverschlusses gestaltet sind, das heiBt das eine Teil wird zinrachst in das andere 
hineingesteckt und dann durch Drehung gesichert. Sofern die Verbindungen durch 
ineinander greifende GewindegSnge erfolgen, konnte das Gehause mit AuBenge- 
windegMngen und/oder Lanengewindegangen ausgestattet sein. Der Motortopf und 
das Anschlussteil sind dann mit korrespondierenden Gewindegangen ausgestattet. 
Demzufolge konnte der Motortopf mit Innengewindegangen und/oder AuBenge- 
windegSngen und das Anschlussteil ebenfalls mit AuBen- oder Innengewindegan- 
gen versehen sein. Bevorzugt ist das Gehause jedoch so gestaltet, dass es zur Ver- 
bindung mit dem Motortopf und dem Anschlussteil entweder AuBengewindegSnge 
oder Innengewindegange aufweist. 

In einer anderen Ausfiihrung konnte der Motortopf als Ringelement ausgebildet 
sein, und schlieBend in den Ringspalt zwischen dem Motor und dem Gehause ein- 
gesetzt sein. Bei einer solchen Ausfiihrung ist es dann nicht zwingend notwendig, 
daB die beiden Bauteile miteinander verschraubt sind, in bevorzugter Ausfiihrung 
ist jedoch vorgesehen, daB das den Motortopf bildende Ringelement mit den Ge- 
windegangen des Gehauses korrespondiert. In weiterer Ausgestaltung ist noch 
vorgesehen, daB das Gehause des Motors topfformig gestaltet ist und an der dem 
Gehause zugewandten Seite offen ist, und daB in den gebildeten Ringspalt, 
vorzugsweise an der dem Gehause zugewandten Seite eine Dichtung eingesetzt ist. 

Damit das AnschluBteil, vorzugsweise der Gabelkopf, in verschiedenen Stellungen 
gegeniiber dem Gehause festsetzbar ist, sind das Innengewinde des Gehauses und 
das AuBengewinde des AnschluBelementes bzw. des Gabelkopfes mehrgangig 
ausgebildet. Dabei ist besonders an eine Vielgangigkeit gedacht, da dann das An- 
schluBelement in vorzugsweise zwei verschiedenen Stellungen festsetzbar ist. 

Obwohl die ineinander greifenden Gewindegange fest angezogen werden konnen, 
so daB das ZurUckdrehen nur mit einem gewissen Kraftaufwand mSglich ist, ist 
vorgesehen, daB die Verbindungen zusatzlich gesichert sind. Dies kann beispiels- 
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weise durch Federzungen, Schrauben oder Stifte erfolgen, die in entsprechende 
Ausnehmungen eingreifen. Dadurch ware auch eine bestimmte Stellung insbeson- 
dere fiir das AnschluBelement sichergestellt. 

Federnde Rastelemente bieten aufierdem den Vorteil, daB keine zusatzlichen Si- 
cherungselemente, beispielsweise Schrauben oder dergleichen, in das Gehause 
bzw. den Motortopf oder das Anschlufielement eingedreht werden milssen. 

lusbesondere die Sicherung des Motortopfes kann auch ohne federnde Rastzungen 
oder dergleichen erfolgen. Alternativ ist deshalb vorgesehen, daB das MotorgehSu- 
se mit einer auf einem Kreisring liegenden Stirnverzahnung versehen ist und daB 
der Motortopf wenigstens einen Rastzahn aufweist, der dann einen Zahn der Stirn- 
verzahnung hintergreift, so daB ein Abschrauben des Motortopfes vom Gehause 
nur noch durch Bruch moglich ist. 

Die Stirnverzahnung ist asymmetrisch gestaltet, d. h. jeder Zahn hat eine steile und 
eine auBerst flache Flanke. 

Der Rastzahn konnte ein klein wenig nachgeben, so daB beim Cfberspringen der 
flachen Flanke eine Deformation moglich ist und die steile Flanke ein Zuruckdre- 
hen nicht mehr zulaBt. Auch diese Stirnverzahnung wird durch eine entsprechende 
Auslegung des Spritzwerkzeuges in einem Gang mit gespritzt. Alternativ zu der 
Festlegung durch RastzShne konnten auch mechanische Verbindungselemente wie 
z. B. Schrauben verwendet werden. 

Das Stromversorgungskabel zur Stromversorgung des Antriebsmotors kommt tib- 
licherweise von der Spannungsquelle in Form einer Steckdose. 

Der elektromotorische Mobelantrieb wird ublicherweise mit einer Sicherheits- 
gleichspannung betrieben. Dabei gibt es die Moglichkeit, daB entweder ein ent- 
sprechender Transformator mit nachgeschaltetem Gleichrichter als Baueinheit in 
die Steckdose gesteckt wird oder innerhalb des Mobelantriebes montiert wird. Un- 
abhSngig von der jeweiligen Ausfiihrung ist jedoch vorgesehen, daB im Gehause 
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oder im Motortopf eine Steckdose installiert ist, so daB das Stromzufuhrkabel am 
zugeordneten Ende mit einem Stecker versehen ist. Dies ist vorzugsweise ein 
Kleinstecker entweder im Flach- oder im Rimdformat. In anderer Ausfuhrung 
konnte auch jede Ader des Stromzufiihrkabels einen Stecker tragen. 

Da die montierten Linearantriebe haufig an schlecht zugSnglichen Stellen montiert 
sind, beim Losen des Steckers jedoch die elektrische Verbindimg unterbrochen 
wtirde, ist zur Vermeidxmg vorgesehen, daB entweder vom Inneren des GehSuses 
oder vom Motortopf her oder von auBen auf den Stecker ein Sicherungselement 
gesttilpt wird. Das von innen anbringbare Sicherungselement konnte gabelformig 
gestaltet sein. 

Beim Aufschieben wurde sich das Sicherungselement verformen, so daB in einer 
bestimmten Stellung ein Zurtickspringen erfolgt. Das von auBen auf den Stecker 
sttilpbare Sicherungselement kOnnte kappenformig gestaltet sein. Auch hier k6nn- 
ten die form- und materialfedernden Eigenschaften eines Kunststoffes ausgenutzt 
werden, um dieses Sicherungselement aufzubringen, und beispielsweise durch fe- 
dernde Rastungen festzulegen. 

In weiterer Ausgestaltung ist noch vorgesehen, daB in den freien Endbereich des 
Flanschrohres ein Ftihrungselement fllr das Hubrohr eingesetzt ist. Dieses Fiih- 
rungselement besteht aus einem schlieBend in das Flanschrohr eingesetzten 
Flansch und einer daran angesetzten Fuhrungsbuchse. 

Die Abdichtung des Hubrohres erfolgt durch ein dem Ftihrungselement 
zugeordnetes Dichtelement, welches ringformig gestaltet ist Dieses Dichtelement 
hat eine gegemiber dem Ringteil eine geringere HMrte aufweisende Dichtlippe. 
Besonders vorteilhaft ist, wenn dieses Dichtelement und das Ftihrungselement ein 
einstuckiges Teil ist, welches im ZweikomponentenspritzgieBverfahren hergestellt 
ist. Es ist jedoch auch die Abdichtung mit genormten Dichtringen erfolgt. Es ist 
dann notwendig, daB auf den freien Endbereich des Flanschrohres eine 
VerschluBklappe gesttilpt wird, die mit dem Flanschrohr durch mechanische 
Verbindungselemente wie Schrauben, Stifte, Kerbnagel oder dergleichen 
verbunden ist. 
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Die Abdichtung der Bauteile zwischen dem Flansch, dem Hubrohr, dem Flansch- 
rohr, dem GehSuse, dem Motortopf und dem AnschluBteil erfolgt durch ein dem 
abzudichtenden Spalt zugeordnetes Dichtelement. Dieses Dichtelement kann ein 
Normteil, beispielsweise in Form einer Rundschnurdichtung oder einer Flachdich- 
tung sein. Es kSnnen jedoch auch dauerelastische uns aushartende Flussigdich- 
tungen in Frage kommen. In weiterer Ausgestaltung ist es jedoch auch denkbar, 
dass das Dichtelement nach dem Zweikomponenten-Spritzverfahren als einstiicki- 
ges Formteil mit den zuvor genannten Bauteilen ausgeftihrt ist. 

Um genormte Dichtelemente einsetzen zu konnen, ist vorgesehen, daB die Mantel- 
flache des Flanschrohres zumindest im Dichtbereich eine stetige Krummung auf- 
weist bzw. daB der Querschnitt kreisformig gestaltet ist. 

Wie bereits ausgeftihrt, ist der Linearantrieb in bevorzugter Aiisfuhrung als 
Spindelantrieb ausgebildet. In das Flanschrohr ist deshalb zur Begrenzung der 
Endstellungen der auf die Spindel aufgesetzten Spindelmutter eine Endschalter- 
leiste eingesetzt. Dazu ist das Flanschrohr mit entsprechenden Aufhahmen ausges- 
tattet. 

Die die Endschalter aufiiehmende Leiste ist in bevorzugter Ausftihrung breiter als 
der Endschalter selbst 

Die Endschalter konnen so geschaltet sein, daB beim Anfahren eines Schalters 
entweder der Motorstrom abgeschaltet oder ein Steuersignal ausgelost wird, wel- 
ches ein Abschalten des Motorstromes bewirkt. 

Bei den in Frage kommenden Linearantrieben in Form von Mobelantrieben kann 
es erwiinscht sein, daB das angeschlossene Mobelbauteil mit erhohter Geschwin- 
digkeit abgesenkt wird. Es ist deshalb vorgesehen, daB auch der Antriebszug an 
geeigneter Stelle ausgekuppelt werden kann. Dies erfolgt beispielsweise durch ein 
Gestange oder einen Bowdenzug, der von auBen zuganglich ist. 
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Die Abdichtung des AnschluBelementes zum Gehause oder zum Motortopf erfolgt 
in bevorzugter Ausftihrung durch einen genormten Dichtring, der allgemein als CD- 
Ring bezeichnet wird. 

Wie bereits ausgefuhrt, ist der Linearantrieb mit einer Spindel und einer Spindel- 
mutter ausgestattet Obwohl die Endstellungen der Spindelmutter normalerweise 
durch Endschalter bestimmt sind, ist aus Sicherheitsgriinden noch vorgesehen, dafi 
die Spindelmutter gegen einen Anschlag fahrt, wenn ein Endschalter defekt sein 
sollte. 

Die Spindelmutter wird in einfachster Ausftihrung durch die Querschnittsform des 
Flanschrohres gefuhrt. Dazu ist es in einfachster Ausftihrung gegeben, wenn das 
Flanschrohr einen ovalen Querschnitt aufweist oder auf der inneren Seite eine von 
der Kreisringform abweichende Kontur aufweist. 

Die Spindel wird zweckmafiigerweise an der dem Motor zugewandten Seite mit 
dem sie antreibenden Rad formschlussig verbunden, beispielsweise vertaumelt, 
verstiftet, verzahnt oder die Verbindung erfolgt durch Stauchen. Es konnen somit 
zusatzliche Verbindungselemente entfallen. 

Die Spindelmutter ist zweckmafiigerweise mit einer angeformten Schaltnocke ver- 
sehen, urn die Endschalter in den Endstellungen zu betatigen. Die Spindelmutter 
ist in bevorzugter Ausftihrung als sogenannte Sicherheitsspindelmutter ausgefiihrt, 
d. h. sie besteht aus einem die Linearbewegung tibertragenden Kunststoffteil und 
einem Sicherheitsteil, welches die Betriebssicherheit gewahrleistet, wenn ein be- 
stimmter VerschleiB aufgetreten ist, 

Der vorzugsweise metallische Sicherheitsteil konnte auch so ausgelegt sein, dafi 
der Anwender erkennen kann, dafi die Spindelmutter verschlissen ist 

Es kann erforderlich werden, dafi die miteinander verbundenen Teile gelost wer- 
den mussen, beispielsweise ftir Reparatur- oder Wartungsarbeiten. Es ist deshalb 
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vorgesehen, daB der elektromotorische Linearantrieb zum L6sen der Sicherungs- 
elemente mit einem entsprechend gestalteten Hilfswerkzeug ausgestattet ist. 

Da es sich bei den in Rede stehenden Linearantrieben urn Massenartikel handelt, 
die dartiber hinaus preiswert hergestellt werden sollen, ist zur Reduzierung der 
Teile noch vorgesehen, daB das freie, dem Gehause abgewandt liegende Ende der 
Spindel eine Aufweitung oder eine Verdickung aufweist, die einen formschltissi- 
gen Endanschlag fttr die Spindelmutter bildet 

Anhand der beigefugten Zeichnungen wird die Erfindung noch naher erlautert. 

Es zeigen: 

Figuren 

1 bis 3 den erfindungsgemaBen Linearantrieb in drei verschiedenen Ansichten, 
Figur 4 den Linearantrieb im Langsschnitt, 

Figur 5 einen der Figur 4 entsprechenden Teilschnitt in vergroBerter Darstel- 
lung, 

Figur 6 den Linearantrieb in einer weiteren AusftUirungsform in einer perspekti- 
vischen Darstellung, 

Figur 7 den Linearantrieb gemafi der Figur 6 in einer anderen Ansicht, 

Figur 8 das Flanschrohr des Linearantriebes in einer sprengbildlichen Darstel- 
lung. 



Der in den Figuren dargestellte Linearantrieb 10 ist mit einem Gehause 1 1 ausges- 
tattet, an den ein Motortopf 12 in noch naher beschriebener Weise, ein AnschluBe- 
lement in Form eines Gabelkopfes 13 und ein Flanschrohr 14 festgelegt sind. 
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Der Linearantrieb 10 ist auBerdem mit einem ausfahrbaren Hubrohr 15 ausgestat- 
tet, welches in dem Flanschrohr 14 in noch naher beschriebener Weise gefiihrt ist. 

Die zuvor beschriebenen Bauteile kQnnen axis einem Kunststoff gefertigt. 

Die Stromversorgung des Linearantriebes 10 erfolgt uber ein Stromzuftihrkabel 
16, welches an beiden Enden mit Steckern 17, 18 ausgeriistet sein kann. Der Ste- 
cker 17 kann in eine Steckdose eingesteckt sein, die im oder am GehSuse 1 1 mon- 
tiert ist. Auf nicht naher dargestellte Art und Weise kann jede einzelne Ader des 
Stromzufiihrungskabels 16 einen eigenen Stecker oder ein weiterfuhrendes Ver- 
bindungselement mit der weiterfuhrenden Ader aufweisen. Der Stecker 18 wird in 
eine Steckdose eines Transformators mit nachgeschaltetem Gleichrichter einge- 
steckt. 

Die Figur 4 zeigt den grundsatzlichen Aufbau des Linearantriebes 10. 

Der Gleichstrommotor ist mit dem Gehause 1 1 verbunden und treibt eine Schne- 
eke 19 an, die drehfest auf den Abtriebszapfen aufgesetzt ist. Der Abtriebszapfen 
selbst konnte jedoch auch als Schnecke ausgebildet sein. 

Die Schnecke 19 steht mit einem Schneckenrad 20 in Verbindung, dem eine Aus- 
riickscheibe 21 funktionell zugeordnet ist, urn den Antriebszug auszurtlcken. Das 
Schneckenrad 20 ist auf der Buchse 3 1 drehbar gelagert und durch die Ausriick- 
scheibe 21 kraftschliissig mit der Spindel 22 verbunden. 

In einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist das Schneckenrad 20 fest auf die Buch- 
se 3 1 aufgesetzt. Bei dieser Ausfiihrungsform wird auf die Ausriickscheibe 3 1 so- 
wie auf den Ausriickhebel 30 und dessen Lagerung verzichtet. Das Schneckenrad 
20 und die Buchse 3 1 kOnnen altemativ jedoch auch ein einsttickiges Formteil bil- 
den. 
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Je nach Drehrichtung der Spindel 22 verfShrt die Spindelmutter entweder in Rich- 
tung zu seinem freien Ende oder in Richtung zum Schneckenrad 20. 

Auf die Spindelmutter 23 ist das Hubrohr 15 aufgesetzt. Die Endstellungen der 
Spindelmutter 23 werden durch zwei Endschalter 24, 25 vorgegeben, die auf eine 
Endschalterleiste 26 aufgesetzt sind, die im Flanschrohr 14 festgelegt ist. Die End- 
schalter 24, 25 k6nnen in ihren Stellungen verandert werden. 

Das freie, dem Schneckenrad 20 bzw. dem Gehause 1 1 abgewahdte Ende des 
Flanschrohres 14 ist durch eine Dichtung 27 und eine Endkappe 28 verschlossen, 
wie noch anhand der Figur 8 naher erlautert wird. 

Die Figuren 4 und 5 zeigen, daB das AnschluBelement in Form des Gabelkopfes 13 
einen zylindrischen Ansatz 13a aufweist, der mit einem AuBengewinde versehen 
ist. Demzufolge ist das Gehause 1 1 mit einem Innengewinde versehen. Dieses 
Gewinde ist mehrgSngig, vorzugsweise viergSngig, so daB der Gabelkopf 13 auch 
entgegen den gezeichneten Ausfhhrungen nach den Figuren 4 und 5 in eine um 
90° gedrehte Lage festgelegt werden kann. 

In nicht naher dargestellter Weise wird der Gabelkopf 13 gegen ungewolltes L6sen 
gesichert. Die Sicherungselemente konnen ahnlich wie beim Motortopf 12 Rast- 
zungen sein. In einer bevorzugten Ausfuhrung wird als Sicherungselement ein me- 
chanisches Verbindungselement, beispielsweise eine Schraube, verwendet Durch 
Entfernen des Sicherungselementes kann somit der Gabelkopf 13 gel6st werden. 
Somit ist es moglich, auch nach erfolgter Montage des Antriebes diesen Gabelkopf 
13 aus dem Gehause 1 1 herauszuschrauben und durch erneutes Einschrauben, je- 
doch nun unter einem versetzten Winkel, den Gabelkopf 13 in dieser versetzten 
Position durch das mehrgSngige Gewinde wieder festzulegen. AnschlieBend wird 
das Sicherungselement wieder eingesetzt 

Die Figur 5 zeigt, daB die Ausriickscheibe 21 eine umfangsseitige Ringnut 29 
aufweist, in die ein Ausriickhebel 30 eingreift. Der Ausriickhebel 30 ist nach au- 
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Ben geftihrt und kann im Bedarfsfall betatigt werden, so daB die Antriebsverbin- 
dung unterbrochen ist 

Die dargestellte Ausftihrung ist so ausgelegt, daB das Schneckenrad 20 lose auf ei- 
ne Buchse 31 aufgesetzt ist und die Antriebsverbindung zur Spindel 22 erfolgt 
vom Schneckenrad 20 auf die Ausriickscheibe 21 und tiber die Buchse 3 1 zur 
Spindel 22. 

Die Figur 6 zeigt den Linearantrieb 10 mit abgenommenem Motortopf 12. Die Fi- 
gur 6 zeigt auBerdem, daB das Gehause 1 1 mit AuBengewindegangen 32 versehen 
ist. Demzufolge ist der Motortopf 12 mit angepaBtem Innengewindegangen aus- 
gestattet, so daB der Motortopf 12 durch Drehung am Gehause 1 1 festgelegt ist. 

AuBerdem ist diese Schraubverbindung gesichert. Dies erfolgt im dargestellten 
Ausflihrungsbeispiel durch eine Stirnverzahnung 33, die auf einem Kreisring liegt. 

Die einzelnen Zahne der Stirnverzahnung 33 haben jeweils eine flache Flanke und 
eine steile Flanke. Der Motortopf 12 hat wenigstens einen entsprechenden Rast- 
zahn, so daB beim Verdrehen des Motortopfes 12 die einzelnen Zahne der Stirn- 
verzahnung 33 tibersprungen werden. In einer bestimmten Stellung ist es nicht 
mehr moglich, den Motortopf 12 noch weiter zu verdrehen. Ein Herausdrehen aus 
den Gewindegangen 32 des Gehauses 1 1 ist ebenfalls nicht m5glich. 

Die Figur 6 zeigt auBerdem noch, daB der dem Gehause 1 1 zugeordnete Stecker 17 
durch eine aufgestiilpte Abdeckkappe 34 gesichert ist. Dadurch wird die elektri- 
sche Verbindung des Steckers 17 mit der Steckdose gegen Zugkrafte geschtltzt, 
wenn am Stromzufiihrkabel 16 gezogen wird. Entgegen dieser Darstellung konnte 
die Zugentlastung auch durch ein inneres Sicherungselement bewirkt werden, wel- 
ches gabelfonnig gestaltet ist, und innerhalb des Gehauses 1 1 auf den Stecker 17 
aufgesetzt ist. 
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Die Figuren 6 und 7 zeigen noch, daB das Hubrohr 15 im fireien Endbereich mit ei- 
ner Querbohrung versehen ist, um es mit einem Hebel oder einem Lenker eines 
Beschlages zu verbinden. 

Die Figur 7 zeigt den Antrieb nach der Figur 6 in einer gedrehten Lage. 

Es sei noch erwahnt, daB das Flanschrohr 14 im Querschnitt ovalfonnig gestaltet 
ist. 

Die Spindelmutter 23 hat eine der Innenkontur des Flanschrohres angepaBte auBe- 
re Kontur, so daB sie schlieBend gefiihrt ist 

Die Figur 4 zeigt noch, daB sich die Spindel 22 bis in das GehSuse 1 1 hinein er- 
streckt und durch zwei Walzlager gelagert ist, die auf die Buchse 3 1 aufgesetzt 
sind. 

Die Figur 8 zeigt die Fuhrung des Hubrohres 15 im Flanschrohr 14. Dazu wird in 
das dem GehSuse 1 1 abgewandt liegende Ende des Flanschrohres 14 ein Fuh- 
rungselement eingesetzt, welches aus einer Fuhrungsbuchse 35 und einem Flansch 
36 besteht 

Die Abdichtung des Hubrohres 15 erfolgt dvirch ein Dichtelement 37, welches der 
Kontur des Flanschrohres 14 angepaBt und mit einer Bohrung versehen ist. Das 
Dichtelement 37 ist aus einem relativ weichen Material hergestellt. 

Zur besseren Abdichtung ist im Bereich der Bohrung eine Dichtlippe aus einem 
weicheren Material vorgesehen. Das Dichtelement 37 kann im Zweikomponen- 
tenspritzguBverfahren hergestellt. Altemativ dazu besteht die Moglichkeit, daB das 
Ftihrungselement 35 einstuckig mit der Endkappe 28 ausgebildet ist und das 
Dichtelement 37 aus einem relativ weichen Material nach dem Zwei- 
Komponenten-SprifeguBverfahren an die Endkappe 28 angespritzt ist. Die Festle- 
gung des Fuhrungselementes imd des Dichtelementes 37 erfolgt durch die End- 
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kappe 28, die ebenfalls mit einer Bohrung entsprechend dem Querschiritt des Hub- 
rohres 15 versehen ist. 

Die Festlegung der Endkappe 28 erfolgt durch Schrauben oder Stifte oder Kerbna- 
gel, die in entsprechende Einschraubkanale von im Inneren des Flanschrohres 14 
verlaufenden Stegen eingesetzt werden. 

Der Gabelkopf 13 kann als letztes Teil mit dem Gehause 1 1 verbunden werden, 
wahrend der Motortopf 12 nach der Montage des Schneckentriebes oder auch in 
einem Zwischenstadium mit dem Gehause 1 1 verbunden werden kann. 
Die Sicherungselemente konnen nicht nur in Form von Rastzungen gestaltet sein, 
die an deri miteinander zu verbindenden Bauteilen angeformt sind. Es konnen auch 
zusatzlich oder auch allein mechanische Verbindungselemente in Form von 
Schrauben, Niete oder dergleichen oder auch zusatzlich oder allein stoffschltissige 
Verbindungselemente in Form von Klebstoffen zur Sicherung verwendet werden. 

In nicht naher dargestellter Form kSnnen innerhalb des Gehauses 1 1, des Motor- 
topfes 12 oder des Flanschrohres 14 elektronische Bauteile und elektronische 
Schaltungen zum Messen, Auswerten, Steuern und Regeln untergebracht sein. 
Weiterhin konnen diese Bauteile oder Schaltungen zur elektrischen Energieversor- 
gung oder Energieaufbereitung hinzugezogen oder daflir verantwortlich sein. 

Die Erfindung ist nicht auf das dargestellte Ausftihrungsbeispiel beschrankt. We- 
sentlich ist, daB das Gehause 1 1 in den Verbindungsbereichen mit dem Motortopf 
12 und dem AnschluBelement 13 zylindrisch ausgebildet und mit GewindegSngen 
versehen ist, so daB die besagten Bauteile durch Drehung mit dem Gehause 1 1 
verbunden werden konnen. 
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Anspriiche 

1 . Elektromotorischer Linearantrieb mit einem GehSuse, wenigstens einem Mo- 
tortopf, mindestens einem AnschluBelement sowie mit einem Stromzufuhrka- 
bel, einem ausfahrbaren Hubrohr und einem feststehenden Flanschrohr, da- 
durch gekennzeichnet, daB zumindest die Verbindungsbereiche des Gehauses 
(1 1) mit dem Motortopf (12) und dem AnschluBteil (13) zylindrisch ausgebil- 
det sind, daB die Verbindungsbereiche in radialer Richtung durch eine Dreh- 
bewegung des Gehauses (1 1) und/oder des Motortopfes (12) und/oder des 
AnschluBteiles (13) gebildet sind, und daB die Verbindungsbereiche in axialer 
Richtung formschltissig ausgebildet sind. 

2. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Verbindungsbereiche des Gehauses (1 1), des Motortopfes (12) und des 
Anschlussteiles (13) ineinandergreifende Gewindegange aufweisen. 

3. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Verbindungsbereiche des Gehauses (1 1), des Motortopfes (12) und des 
Anschlussteiles (13) nach Art eines Bajonettverschlusses gestaltet sind. 

4. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Gehause (1 1) mit AuBengewindegSngen und/oder Innengewindegan- 
gen versehen ist. 

5. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 2 oder 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Motortopf (12) mit Innengewindegangen und/oder AuBen- 
gewindegangen und dass das Anschlussteil (13) mit AuBengewindegangen 
und/oder Innengewindegangen versehen ist. 

6. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Motortopf (12) als 
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Ringelement ausgebildet und schliefiend in den Ringspalt zwischen dem Motor 
und dem Gehause (1 1) eingesetzt ist 

7. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Ringelement mit den Gewindegangen des Gehauses (1 1) korrespon- 
diert 

8. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, daB das Gehause des Mo- 
tors topfformig gestaltet ist und an der dem Gehause zugewandten Seite offen 
ist, und daB in den gebildeten Ringspalt eine Dichtung eingesetzt ist, 

9. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB in den Verbindungsbe- 
reichen zwischen dem Gehause (1 1) und dem Motortopf (12) mit Innengewin- 
de und/oder dem AnschluBteil (13) Sicherungselemente vorgesehen sind. 

10. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
daB in den Verbindungsbereichen in Aussparungen eingreifende Federzungen, 
Schrauben oder Stifle vorgesehen sind. 

11. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem der Anspriiche 2, 4 oder 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Verbindungsbereicti zwischen dem Gehause 
(11) und dem AnschluBteil (13) mehrgangige Gewindeabschnitte aufweist, 
vorzugsweise viergSngige Gewindeabschnitte. 

12. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 1 1, dadurch gekennzeich- 
net, daB das AnschluBteil (13) in vorzugsweise zwei Stellungen am Gehause 

(1 1) festsetzbar ist. 

13. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
daB das Sicherungselement zwischen dem Gehause (1 1) und dem Motortopf 

(12) und/oder dem Sicherungsteil (13) als eine am Gehause (11) vorgesehene 
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Stirnverzahnung (32) ausgebildet ist und daB am Motortopf (12) wenigstens ein 
Rastzahn angesetzt ist oder daB die Sicheungselemente als mechanische Ver- 
bindungselemente ausgebildet sind. 

14. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, daB das Gehause (11) oder 
der Motortopf (12) eine Steckdose aufweist und daB das StromzufUhrkabel (16) 
einen in die Steckdose einsteckbaren Kleinstecker (17) im Flacb- oder Rund- 
format aufweist oder daB jede Ader des Stromzuftthrkabels einen Stecker tragi 

15. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 14, dadurch gekennzeich- 
net, daB der in die Steckdose eingesteckte Stecker (17) des Stromzufuhrkabels 
mittels eines Sicherungselementes gesichert ist. 

16. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 1 5, dadurch gekennzeich- 
net, daB das Sicherungselement als eine auBen auf den Stecker (17) aufstiilpba- 
re, durch federnde Rastungen festgelegte Abdeckkappe (34) ausgebildet ist, 
oder daB das Sicherungselement von innen auf den Stecker (17) aufbringbar 
und gabelfbrmig ausgebildet ist. 

17. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB das Flanschrohr (14) 
am freien, dem Gehause (1 1) abgewandten Endbereich ein Fuhrungselement 
aufweist, in dem das Hubrohr (15) geftihrt ist, und daB das Fuhrungselement 
aus einer Fuhrungsbuchse (35) und einem entsprechend der Innenkontur des 
Flanschrohres (14) gestalteten Flansch (36) besteht. 

18. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 17, dadurch gekennzeich- 
net, daB an der dem Gehause (1 1) abgewandten Seite des Fuhrungselementes 
(35) ein Dichtelement (36) angeordnet ist, durch welches das Hubrohr (15) ge- 
fuhrt ist, und daB der Bohrung des Dichtelementes (37) eine Dichtlippe zuge- 
ordnet ist. 
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19. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 18, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Dichtlippe aus einem Material mit einer geringeren Harte gebildet 
ist als das restliche Dichtelement 

20. Elektromotorischer Mobelantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, daB das Flanschrohr (14) 
an der dem Gehause (11) abgewandten Seite mit einer Abdeckkappe (34) ver- 
sehen ist, die mittels mechanischer Verbindungselemente mit dem Flanschrohr 
(34) verbunden ist. 

21. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, daB in die Endkappe (28) 
eine genormte Dichtung eingesetzt ist. 

22. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 19, dadurch gekennzeichnet, daB in den Verbindungsbe- 
reichen zwischen dem Gehause (1 1) und dem Motortopf (12) und dem An- 
schluBelement (13) jeweils eine genormte Dichtung eingesetzt ist. 

23. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 22, dadurch gekennzeichnet, daB das Dichtelement und 
das Ftihrungselement ein einstiickiges Formteil bilden. 

24. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 23, dadurch gekennzeichnet, daB das Dichtelement als 
dauerelastische oder aushartende Flussigkeitsdichtung ausgebildet ist. 

25. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 17, dadurch gekennzeichnet, daB die SuBere Mantelfla- 
che des Flanschrohres (14) zumindest im Dichtbereich eine stetige Kriimmung 
aufweist. 
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26. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 25, dadurch gekennzeichnet, daB der Linearantrieb (10) 
mit einer rotierend antreibbaren Spindel (22) und einer darauf aufgesetzten, ge- 
gen Drehung gesicherten Spindelmutter (23) ausgerOstet ist, und daB die End- 
stellungen der Spindelmutter (23) durch Endschalter (24, 25) bestimmt sind, 
die auf eine im Flanschrohr (14) befestigte Endschalterleiste (26) aufgesetzt 
sind. 

27. Elektromotorischer Linearantriebe nach Anspruch 26, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Breite der Endschalterleiste (26) grSBer ist als die Breite jedes 
Endschalters (24, 25). 

28. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 26 oder 27, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB jeder Endschalter (24, 25) entweder ein Steuersignal auslost 
oder daB durch jeden Endschalter (24, 25) der Motorstrom abgeschaltet wird. 

29. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 28, dadurch gekennzeichnet, daB das Schneckenrad (20) 
mit einer Ausrilckscheibe (21) antriebstechnisch gekoppelt ist, und daB die 
Ausrilckscheibe (21) mittels eines Ausriickhebels (30), eines Bowdenzuges o- 
der dergleichen betatigbar ist. 

30. Elektromotorischer Mobelantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 29, dadurch gekennzeichnet, daB der Linearantrieb (10) 
mit einer Spindel (22) ausgestattetist, und daB die Spindel mit dem sie antrei- 
benden Schneckenrad (20) formschlussig verstiftet, vernietet oder verbunden 
ist,z. B. vertaumelt ist. 

31. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 30, dadurch gekennzeichnet, daB das GehSuse (10) 
kreisformige Querschnitte aufweist und das zumindest zwei kreisformige Quer- 
schnittsbereiche in einem Winkel zueinander stehen. 
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32. Elektromotorischer MUbelantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den AnsprUche 1 bis 31, dadurch gekennzeicb.net, daB das Flanschrohr (14) 
einen ovalfbrmigen Querschnitt aufweist oder auf der inneren Seite eine von 
der Kreisringform abweichende Kontur aufweist, und daB die Spindelmutter 
(23) schlieBend in dem Flanschrohr (14) geftthrt ist. 

33. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 32, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Spindelmutter (23) mit einem Schaltnocken zur Betatigung der 
Endschalter (24, 25) ausgestattet ist. 

34. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den AnsprUche 1 bis 15, dadurch gekennzeichnet, daB die Spindelmutter (23) 
als Sicherheitsmutter ausgebildet ist, und aus einem aus Kunststoff bestehen- 
den Teil und einem Sicherheitsteil vorzugsweise aus Metall gebildet ist, oder 
daB an die Spindelmutter (23) eine Sicherheitsmutter angeflanscht, und daB die 
Sicherheitsmutter aus einem aus Kunststoff bestehenden Teil und aus einem 
aus Metall oder einem aus einem aus Kunststoff mit hSherer Festigkeit beste- 
henden Teil gebildet ist. 

35. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Sicherungselemente in Form von Rastzungen ausgebildet sind und an 
mindestens einem der miteinander zu verbindenden Bauteile angeformt sind, 
und/oder daB die Sicherungselemente als mechanische Verbindungselemente in 
Form von Schrauben, Niete und dergleichen ausgebildet sind, und/oder daB die 
Sicherungselemente stoffschltissige Verbindungselemente beispielsweise in 
Form, von Klebstoffen sind. 

36. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den AnsprUche 1 bis 28, dadurch gekennzeichnet, daB der elektromotorische 
Linearantrieb (10) zum Losen der Sicherungselemente mit einem entsprechend 
gestalteten Hilfswerkzeug ausgestattet ist. 
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37. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorhergehen- 
den Anspriiche 1 bis 29, dadurch gekennzeichnet, daB das freie, dem Gehause 
(1 1) abgewandte Ende der Spindel (14) zur Bildung eines formschlussigen 
Endanschlages fur die Spindelmutter (23) eine Aufweitung oder Verdickung 
aufweist 
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(54) Titie: ELECTROMOTIVE LINEAR DRIVE UNIT 

(54) Bezeichnung: ELEKTROMOTORISCHER LINEARANTRIEB 




~ (57) Abstract: Disclosed is an electromotive linear drive unit comprising a housing, a motor pot, a connection piece, a power supply 
cable, a deployable lifting pipe, and a fixed flanged pipe. The aim of the invention is to design said electromotive linear drive unit in 
such a way that it can be produced at a low cost while being easier to assemble than previously known embodiments thereof. Said 
aim is achieved by the fact that at least the areas joining the housing (11) to the motor pot (12) and the connection piece (13) are 
^| embodied in a cylindrical manner while said joining areas are formed by means of a rotary movement of the housing (1 1) and/or the 
^1 motor pot (12) and/or the connection piece (13) in a radial direction, the joining areas being embodied in a non-positive manner in 
^-H an axial direction. Said type of connection is obtained by means of meshing threads. The inventive linear drive unit is particularly 
t*^ suitable for driving the adjustable parts of a slatted frame or armchair. 

(57) Zusammenfassung: Ein elektromotorischer Linearantrieb mit einem Gehause, einem Motortopf, einem Anschlussteil sowie 
^? mit einem Stromzufuhrkabel und einem ausfahrbaren Hubrohr und einem feststehenden Flanschrohr soil so gestaltet werden, dass er 
kostengiinstig herstellbar ist und montagefireundlicher gegeniiber den bekannten Ausfuhrungen ist. Erfindungsgemass sind zumin- 
dest die Verbindungsbereiche des Gehauses (1 1) mit dem Motortopf (12) und dem Anschlussteil (13) zylindrisch ausgebildet und 
die Verbindungsbereiche sind in radialer Richtung durch eine Drehbewegung 

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite J 



o 



WO 20#)71244 A3 IIIIIIIIIM 



(74) Anwalte: DANTZ, Jan usw.; Jollenbecker Strasse 164, 
33613 Bielefeld (DE). 

(81) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, fur 
jede verfugbare naiionale Schutzrechtsart): AE, AG, AL, 
AM, AT, AU, AZ, BA, BB, BG, BR, BW, BY, BZ, CA, CH, 
CN, CO, CR, CU, CZ, DE, DK, DM, DZ, EC, EE, EG, ES, 
FI, GB, GD, GE, GH, GM, HR, HU, ID, IL, IN, IS, JP, KE, 
KG, KP, KR, KZ, LC, LK, LR, LS, LT, LU, LV, MA, MD, 
MG, MK, MN, MW, MX, MZ, NA, NI, NO, NZ, OM, PG, 
PH, PL, PT, RO, RU, SC, SD, SE, SG, SK, SL, SY, TJ, TM, 
TN, TR, TT, TZ, UA, UG, US, UZ, VC, VN, YU, ZA, ZM, 
ZW. 

(84) Bestimmungsstaaten (soweit nicht anders angegeben, fur 
jede verfugbare regionale Schutzrechtsart): ARIPO (BW, 
GH, GM, KE, LS, MW, MZ, SD, SL, SZ, TZ, UG, ZM, 
ZW), eurasisches (AM, AZ, BY, KG, KZ, MD, RU, TJ, 
TM), europaisches (AT, BE, BG, CH, CY, CZ, DE, DK, 



EE, ES, FI, FR, GB, GR, HU, IE, IT, LU, MC, NL, PT, 
RO, SE, SI, SK, TR), OAPI (BF, BJ, CF, CG, CI, CM, GA, 
GN, GQ, GW, ML, MR, NE, SN, TD, TG). 

Veroffentlicht: 

— mit intemationalem Recherchenbericht 

— mit geanderten Anspruchen 

(88) Veroffentlichungsdatum des internationalen 

Recherchenberichts: 17. Februar2005 

Veroffentlichungsdatum der geanderten Anspriiche: 

7. April 2005 

Zur Erkldrung der Zweibuchstaben-Codes und der anderen Ab- 
kurzungen wird auf die Erkldrungen ("Guidance Notes on Co- 
des and Abbreviations") am Anfangjeder regularen Ausgabe der 
PCT -Gazette verwiesen. 



des Gehauses (11) und/oder des Motortopfes (12) und/oder des Anschlussteiles (13) gebildet, wobei die Verbindungsbereiche in 
axialer Richtung formschltissig ausgebildet sind. Diese Art der Verbindung wird Uber ineinandergreifende Gewindegange erreichL 
Der erfindungsgemasse Linearantrieb ist besonders zum Antrieb der verstellbaren Bauteile eines Lattenrostes oder eines Sessels 
geeignet. 
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GEANDERTE ANSPRtf CHE 
[beim Internatumalen Btiro am 05 Januar 2005 (05.01 .2005) eingegangen; 
urspriingliche AnsprUche 1-37 durch geanderte AnsprUche 1-18 ersetzt (3 Seiten)] 



1. Elektromotorischer Linearantrieb zur Verstellung der beweglichen Bauteile 
eines Mobels mit einem Gehause, wenigstens einem Motortopf, mindestens 
einem Anschlusselement sowie mit einem Stromzufilhrkabel, einem ausfahr- 
baren Hubrohr und einem feststehenden Flanschrohr, dadurch gekennzeich- 
net, dass zumindest die Verbindungsbereiche des Gehauses (11) mit dem 
Motortopf (12) und dem Anschlussteil (13) zylindrisch ausgebildet sind, dass 
die Verbindungsbereiche in radialer Richtung durch eine Drehbewegung des 
Gehauses (11) und/oder des Motortopfes (12) und/oder des Anschlussteiles 
(13) gebildet sind, und dass die Verbindungsbereiche in axialer Richtung 
formschlussig ausgebildet sind. 

2. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verbindungsbereiche des Gehauses (11), des Motortopfes (12) 
und des Anschlussteiles (13) ineinandergreifende Gewindegange aufweisen. 

3. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Verbindungsbereiche des Gehauses (11), des Motortopfes (12) 
und des Anschlussteiles (13) nach Art eines Bajonettverschlusses gestaltet 



4. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Gehause (11) mit AuBengewindegangen und/oder Innengewin- 
degangen versehen ist 

5. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 2 oder 4, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Motortopf (12) mit Innengewindegangen und/oder Au- 
Bengewindegangen und dass das Anschlussteil (13) mit AuBengewindegan- 
gen und/oder Innengewindegangen versehen ist. 

6. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorherge- 
henden Anspruche 2 bis 5, dadurch gekennzeichnet, dass der Motortopf 



sind. 
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(12) als Ringelemeixt ausgebildet und schliefiend in den Ringspalt zwischen 
dem Motor und dem Gehause (1 1) eingesetzt ist. 

7. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Ringelement mit den Gewindegangen des Gehauses (1 1) kor- 
respondiert 

8. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorherge- 
henden Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekennzeichnet, dass das Gehause des 
Motors topfformig gestaltet ist und an der dem Gehause zugewandten Seite 
offen ist, und dass in den gebildeten Ringspalt eine Dichtung eingesetzt ist. 

9. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorherge- 
henden Anspriiche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass in den Verbin- 
dungsbereichen zwischen dem Gehause (11) und dem Motortopf (12) mit 
Innengewinde und/oder dem Anschlussteil (13) Sicherungselemente vorge- 
sehen sind. 

10. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass in den Verbindungsbereichen in Aussparungen eingreifende Feder- 
zungen, Schrauben oder Stifte vorgesehen sind. 

11. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem der Anspriiche 2, 4 oder 5, da- 
durch gekennzeichnet, dass der Verbindungsbereich zwischen dem Gehause 
(11) und dem Anschlussteil (13) mehrgangige Gewindeabschnitte aufweist, 
vorzugsweise viergangige Gewindeabschnitte. 

12. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 11, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Anschlixfiteil (13) in vorzugsweise zwei Stellungen am Gehause 
(11) festsetzbar ist. 

13. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Sichenragselement zwischen dem Gehause (11) und dem Mo- 
tortopf (12) und/oder dem Sicherungsteil (13) als eine am Gehause (11) vor- 
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gesehene Stimverzahnung (32) ausgebildet ist und dass am Motortopf (12) 
wenigstens ein Rastzahn angesetzt ist oder dass die Sicheungselemente als 
mechanische Verbindungselemente ausgebildet sind. 

14. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorherge- 
henden Anspruche 1 bis 8, dadurch gekennzeichnet, dass das Geh&use (11) 
oder der Motortopf (12) eine Steckdose aufweist und dass das Stromzuftihr- 
kabel (16) einen in die Steckdose einsteckbaren Kleinstecker (17) im Flach- 
oder Rundformat aufweist oder dass jede Ader des Stromzuftihrkabels einen 
Stecker tragt. 

15. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 14, dadurch gekennzeich- 
net, dass der in die Steckdose eingesteckte Stecker (17) des Stromzuftihrka- 
bels mittels eines Sicherungselementes gesichert ist. 

16. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 15, dadurch gekennzeich- 
net, dass das Sicherungselement als eine aufien auf den Stecker (17) auf- 
stulpbare, durch federnde Rastungen festgelegte Abdeckkappe (34) ausgebil- 
det ist, oder dass das Sicherungselement von innen auf den Stecker (17) auf- 
bringbar und gabelformig ausgebildet ist. 

17. Elektromotorischer Linearantrieb nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, dass die Sicherungselemente in Form von Rastzungen ausgebildet sind 
und an mindestens einem der miteinander zu verbindenden Bauteile ange- 
formt sind, und/oder dass die Sicherungselemente als mechanische Verbin- 
dungselemente in Form von Schrauben, Niete und dergleichen ausgebildet 
sind, und/oder dass die Sicherungselemente stoffschlussige Verbindungsele- 
mente beispielsweise in Form, von Klebstoffen sind. 

18. Elektromotorischer Linearantrieb nach einem oder mehreren der vorherge- 
henden Anspruche 1 bis 16, dadurch gekennzeichnet, dass der elektromoto- 
rische Linearantrieb (10) zum Losen der Sicherungselemente mit einem ent- 
sprechend gestalteten Hilfswerkzeug ausgestattet ist. 
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